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Chapitre 6 : Coniques 
 

 

Parabole 

 

Dans un repère orthonormé direct (S, i , j)
� �

. 

 

Définition géométrique : MF MH=  avec H le projeté orthogonal de M sur la directrice. 

Equation réduite : y² 2px=  

Axe : (S, i )
�

 Paramètre : p 

Sommet : S(0,0)  Excentricité : e 1=  

Foyer : 
p

F( ,0)
2

 Paramétrage classique : 

t²
x

2p

y t


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
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  avec t ∈�  

Directrice : 
p

: x
2

= −D  Tangente : o oy y p(x x )= +  
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Ellipse 

 

Dans un repère orthonormé direct (O, i , j)
� �

. 

 

Définition géométrique : MF eMH=  

avec H le projeté orthogonal de M sur la directrice associée à F. 

Définition bifocale : MF MF' 2a+ =  

Equation réduite : 
x² y²

1
a² b²

+ =   (avec a > b) 

c² a² b²= −  Excentricité : 
c

e
a

= , 0 e 1< <  

Sommets :  A(a,0) , A '( a,0)− , 

B(b,0) , B '( b,0)−  

Grand axe : (O, i )
�

 

Petit axe : (O, j)
�

 

Foyers : F(c,0) , F '( c,0)−  Paramétrage classique : 
x a cos t

y bsin t

=


=
  avec t ∈�  

Directrices : 
a²

: x
c

=D , 
a²

' : x
c

= −D  Tangente : o ox x y y
1

a² b²
+ =  
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B
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O

FF'

a²
x

c
= −  

a – a 

a 

c – c 

b 

– b 
a²

x
c

=
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Hyperbole 

 

Dans un repère orthonormé direct (O, i , j)
� �

. 

 

Définition géométrique : MF eMH=  

avec H le projeté orthogonal de M sur la directrice associée à F. 

Définition bifocale : MF MF' 2a− =  

Equation réduite : 
x² y²

1
a² b²

− =  

c² a² b²= +  Excentricité : 
c

e
a

= , e 1>  

Sommets :  A(a,0) , A '( a,0)− , Grand axe : (O, i )
�

 

Foyers : F(c,0) , F '( c,0)−  

Paramétrage classique : pour la partie avec x > 0 

x a cht

y bsht

=


=
  avec t ∈�  

Directrices : 
a²

: x
c

=D , 
a²

' : x
c

= −D  Tangente : o ox x y y
1

a² b²
− =  
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a²
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b
y x

a
=  b

y x
a

= −  

a²
x

c
= −  
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